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Modalidade: Tedrica
Classificacao do Contetido pelas DCN: Especifica
EMENTA:

Caracteristicas de sistema lineares. Sistemas com realimentagdo. Modelagem
matematica de sistema lineares. Andlise de sistemas no dominio da frequéncia e em
espaco de estados. Resposta em frequéncia, diagramas de Bode e Nyquist, lugar das
raizes. Simulagéo computacional de sistemas lineares.

Cursos Periodo Eixo Obrig. Optativa

Engenharia Elétrica 8 Controle e Automagao X

Departamento/Coordenacao: |Engenharia Elétrica

INTERDISCIPLINARIDADES

Pré-requisitos Cédigo
Célculo IV 05/1
Algebra Linear 01/1
Circuitos Elétricos Il 03/5

Co-requisitos

Disciplinas para as quais é pré-requisito

Controle de processos 02/9
Sistemas de controle Op 05/9
Disciplinas para as quais é co-requisito

Laboratdrio de andlise de sistemas lineares 04/9

OBJETIVOS - A disciplina devera possibilitar ao estudante:

1 Apresentar o embasamento matematico das técnicas utilizadas no controle
automatico e engenharia de sistemas

5 Fornecer ferramentas matematicas para andlise de sinais de plantas e processos
no dominio do tempo e da frequéncia.
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UNIDADES CURRICULARES CARGA HORARIA:
1 |Sistemas lineares e com realimentagéo 6 ha
2 |Reviséo de transformada de Laplace 6 ha
3 [Modelagem matematica de sistemas lineares 14 ha
4 |Analise de sistemas no dominio da frequéncia e em espago 14 ha
de estados
5 |Lugar das raizes 8 ha
6 |Analise de resposta em frequéncia (diagramas de Bode e 12 ha
Nyquist)
TOTAL 60 ha
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