MINISTERIO DA EDUCAGAO ]
CENTRO FEDERAL DE EDUCAGAO TECNOLOGICA DE MINAS GERAIS

CEFET-MG DIRETORIA DE GRADUAGAO
PLANO DE ENSIN CAMPUS NEPOMUCENO
DISCIPLINA: |Controle de processos. cODIGO: |02/9
VALIDADE: Inicio: |Fevereiro/2019 Término:
Carga Horaria: Total: |60 horas |Semanal: 04 aulas |Créditos: |04
Modalidade: Tedrica.
Classificagao do Contetido pelas DCN: Especifica.
EMENTA:

Projeto de sistemas de controle no dominio da frequéncia e no espago de estados: projeto
por alocacéao de polos, realimentagéo de estados. Controlabilidade e observabilidade.

Cursos Periodo Eixo Obrig. Optativa

Engenharia Elétrica. 9°. Controle e Automacéo. X

Departamento/Coordenagao: |Engenharia Elétrica.

INTERDISCIPLINARIDADES

Pré-requisitos Cédigo
Analise de Sistemas Lineares. 01/09
Co-requisitos

Nao ha. -

Disciplinas para as quais é pré-requisito

Nao ha.

Disciplinas para as quais é co-requisito

Laboratério de Controle de Processos. 05/9
Instrumentacéao Industrial 04/9

OBJETIVOS - A disciplina devera possibilitar ao estudante:

1 |Compreender as agbes basicas de controle.

2 |Projetar controladores usando o método do lugar geométrico das raizes.

3 |Projetar controladores usando o diagrama de Bode.

4 |Projetar controladores usando espaco de estados.

5 Utilizar conceitos relativos a teoria de controle para analisar e resolver problemas

complexos envolvendo controle.
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UNIDADES CURRICULARES CARGA HORARIA:
Unidade 1: Introdugéo aos sistemas de controle 2 ha

1.1 Terminologias -
1.2 Controle em malha aberta -
1.3 Controle em malha fechada -
1.4 Malha aberta versus malha fechada -

1 |Unidade 2: Revisao: 10 ha
2.1 Critérios de Estabilidade 4
2.2 Lugar geométrico das raizes 2
2.3 Diagrama de Bode 2
1
1

2.4 Margem de ganho e de fase
2.5 Digrama polar

2 |Unidade 3: Agdes de controle basicas 04 ha
3.1 Acdes proporcional, integral e derivativa 2
3.2 Agdes de controle avanco e atraso 2
3 |Unidade 4: Projeto de controladores pelo Método do Lugar 14 ha
Geométrico das raizes (LGR)
4.1 Compensacao por avancgo de fase 6
4.2 Compensacao por atraso de fase 6
4.3Compensacéo por atraso e avanco de fase 2
4 |Unidade 5: Projeto de controladores via Diagrama de Bode 14 ha
5.1 Compensacéo por avango de fase 6
5.2 Compensacgao por atraso de fase 6
5.3 Compensagéo por atraso e avango de fase 2
5 |Unidade 6: Projeto de sistemas de controle no espaco de 16 ha
estados
6.1 Revisdo: Equacéo diferencial, espaco de estado,
estabilidade e especificacdes de desempenho 6
6.2Controlabilidade e observabilidade 2
6.3 Projeto de controlador 4
6.4 Projeto de observador 2
6.5 Projeto de Erro em Regime Permanente via 2
Controle Integral
TOTAL 60 ha

Séo previstas ainda 4 horas-aula para realizacido de trabalhos e provas sobre o contetido
ministrado.
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