DIRETORIA DE GRADUAGAO

PLLANO DE ENSINO UNIDADE NEPOMUCENO

MINISTERIO DA EDUCAGAO )
CENTRO FEDERAL DE EDUCAGAO TECNOLOGICA DE MINAS GERAIS
CEFET-MG

DISCIPLINA: |Laboratério de Controle de Processos. cODIGO: |05/9
VALIDADE: Inicio: |Fevereiro/2019 Término:

Carga Hordaria: Total: 30 horas |Semanal: |02 aulas |Créditos: |02
Modalidade: Pratica

Classificagao do Contetido pelas DCN: Especifica.

EMENTA:

Utilizac&o de planta piloto para efetuar modelagem, identificacdo de parametro e projeto de
controladores.

Cursos Periodo Eixo Obrig. Optativa
Engenharia Elétrica. Controle e Automagéo. X
9,
Departamento/Coordenagio: Engenharia Elétrica.

INTERDISCIPLINARIDADES
Pré-requisitos Cédigo
N&o ha.
Co-requisitos
Controle de Processos 02/9
Disciplinas para as quais é pré-requisito
Nao ha.

Disciplinas para as quais é co-requisito
Néo ha.

OBJETIVOS - A disciplina devera possibilitar ao estudante:

1 | Compreender os elementos de plantas reais.

Analisar a estabilidade de plantas reais.

Compreender os aspectos importantes da implementacdo de um controlador.

Implementar controladores Pl e PID em plantas reais.

Analisar sistemas em malha fechada.

D bW N

Utilizar software para simulagdo e projeto de controladores.
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UNIDADES CURRICULARES . CARGA HORARIA:
1 |Unidade 1: Identificacdo de modelos de sistemas fisicos 8 ha
1.1 Sistemas fluidicos e térmicos 04
1.2 Sistemas mecéanicos e elétricos 04
2 |Unidade 2: Projeto de controladores para sistemas fisicos 14 ha

2.1 Controle on-off 2
2.2 Controle proporcional 2
2.3 Controle proporcional-Integral 2
2.4 Controle proporcional-integral-derivativo 2
2.5 Projeto de compensadores 6

3 | Unidade 3: Projeto de sistemas de controle pelo método do espaco 08 ha
de estados
3.1 Projeto de controlador 4
3.2 Projeto de observador 2
3.3 Projeto de erro em regime permanente via controle 2
integral
TOTAL 30 ha

Previstas ainda 4 horas-aula para realizagéo de avaliagbes sobre o contetudo ministrado.
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